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Abrege 



Anaesthetic may be injected directly into the bone using a syringe in combination with a 
mechanism for causing the syringe needle to oscillate about its axis. The mechanism may 
be driven by a drive unit of the type conventionally used to power dental instruments. 
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L' invention a pour objet h titre de produit industrial 
nouveau/ une seringue perfectionn^e utilisable en particulier en 
dentisterie. 

Les diverses seringues disponibles sur le marchS et 
5 accessibles au praticien donnent en rdgle generale entidre satis- 
faction. Les techniques d* injection sont toutes bien connues et 
parf aitement maltris^es. 

Toutefois le praticien, et plus particuli&rement les 
dentistes, rencontrent certains probldmes lors des insensibilisa- 
10 tions rendues n§cessaires de plus en plus f rSqueroinent , en dehors 
des cas de rfielle n6cessit§, sur la demande expresse du patient. 

On sait que l'anesth§sie locale destin^e S insensibi- 
liser une dent sur laquelle doit op^rer le dentiste est plus effi- 
cace si on injecte directement le produit dans I'os poreux. Or 
15 pour la mandlbule, I'os poreux est recouvert d'une carapace dure, 
la corticale osseuse, qu'il faut done perforer. Jusqu'a present on 
ne connait pas de moyen pour r§aliser ce type d ' anesth§sie . 

L' invention a pour objet une seringue permettant la 
mise en oeuvre de cette m^thode therapeutique , caractSris^e en 
20 ce qu'elle comporte, outre les moyens d' injection connus, des 

inoyens pour confferer 3 1' aiguille pendant 1' injection un mouvement 
de rotation autour de son axe. 

Bien que dans I'absolu un mouvement de rotation conti- 
nu soit concevable, il peut toutefois s'av^rer dangereux ou tout 
25 du moins n§cessiter des precautions de mise en oeuvre tout ^ fait 
particulidresr et pour cette raison, conformSment 5 une caract6- 
ristique prfeffer^e de mise en oeuvre de 1* invention, le mouvement 
de rotation de 1* aiguille sera un mouvement alternatif. On 6vite 
ainsi que, si 1' aiguille vient d se pller lors d'une deviation, il 
30 n'y ait risque de rupture. 

On peut concevoir pour ces realisations des types de 
seringues tout a fait originaux en soi, integrant totalement les 
moyens d* injection et les moyens pour la mise en rotation, pr§f§- 
rentiellement alternative, de 1 "aiguille de la seringue pendant 
35 !• injection. 

Toutefois, partant de la constatation que pratiquemt-^nt 
tout praticien poss^de une seringue en particulier du type 3 car- 
pule telle que decrite dans le brevet d' invention 1583 163 au nom 
de la demanderesse, ainsi bien entendu que d'un micro-moteur pour 
40 I'entrainement de ses diverses pieces S main, on privoit conform^- 
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ment a 1' invention d' adapter entre la seringue et micro-moteur 
un dispositif permettani: de transformer le mouvement de rotation* 
continu de I'arbre en un mouvement alternatif de rotation de 
1' aiguille autour de son axe. 

En particulier dans une seringue H carpule, type se- 
ringue-poignee du brevet pr^cit6, il est pr§vu un bouton molleti 
accessible ext§rieurement par I'utilisateur et permettant de 
faire tourner manuellement 1' aiguille d' injection de mani^re S 
orienter le biseau de celle-ci par rapport S la zone d' injection. 

Selon un mode de realisation, le dispositif de trans- 
formation du mouvement de rotation continue en mouvement de rota^- 
tion alternative consistera en un imanneton solidaire d'un pignon 
entrain^ par I'arbre moteur, directement ou indirectement , en ro- 
tation continue, ledit manneton 6tant astreint a se deplacer dans 
we rainure solidaire de moyens coop^rant avec le bouton mollete 
de la seringue. 

Selon un autre mode de realisation, le manneton coopS- 
rera avec un dispositif a fourchette comportant une rainure et 
articulee autour d'un axe, conf§rant sa rotation alternative au 
bouton mollete de la seringue. 

On comprendra mieux 1' invention h I'aide de la des- 
cription ci-apres d'un mode de realisation prgfgrg et des dessins 
euinex§s dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue en plan d'une seringue-pis- 

tolet de type connu; 

- la figure 2 est une vue en plan d'une seringue a 
rotation alternative conforme a 1' invention, prgte 5 1' usage; 

- la figure 3 est une vue en coupe d'un dispositif 
permettant la transformation d'un mouvement de rotation continu 
en un mouvement de rotation alternatif? 

- la figure 4 est une vue en coupe explicitant le 
fonctionnement cingmatique d'un dispositif conforme a 1' invention 

- la figure 4a est une coupe selon F de la figure 4, 
avec des roues . caoutchoutees , agrandie deux fois; 

- la figure 4b est une coupe selon F de la figure 4, 

avec les roues dent§es; 

- la figure 5 illustre un autre mode de realisation; 

- la figure 5a est une vue en coupe selon G de la fi- 
gure 5 ; 

- la figure 6 est une vue en coupe explicitant le 
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fonctionnement cin&natique d'un autre dispositif conforme a l" in- 
vention; 

- la figure 6a est una coupe selon E de la figure 6; 

- la figure 7 est une vue reprfisentant une position 
intermSdiaire dans le cadre du dispositif de la figure 6. 

On a repr6sent§ a la figure I une seringue (1) utili- 
sant des ampoules du genre carpule. La poign6e de la seringue se 
compose de maniSre connue d'une partie fixe (2) et d-une partie 
mobile (3) . 

La partie fixe int§rieure (2) comporte deux f lasques . 
(4) , (5) supportant une douille (6) dans laquelle est dispos^e 
la carpule- La douille (6) est accessible de l'ext§rieur par un 
bouton (7) represents ici sous forme d'un bouton mollet^. On ver- 
ra plus loin que.ce bouton peut ggalement affecter une autre 
structure. De roaniSre connue on peut faire tourner la douille (6) 
et par consequent 1' aiguille (8) qui en est solidaire par action 
manuelle sur le bouton (7). Enfin la partie (3) de la poign§e est 
solidaire d*un piston (9) servant a extraire le liquide de la 
carpule. 

On a represent^ 3 la figure 2 une seringue poign6e (1) 
de type pr6cit6, surmont^e d'un dispositif (lO) venant s'eroboiter 
sur la partie ant^rieure d'un micro-moteur (11) du type de ceux 
utilises sur les pieces d main. 

A la figure 3 on a represents le micro-moteur (11) 
comportant de maniSre connue une douille (12) dans laquelle est 
disposfie I'arbre d'entrainement, non represents. Le micro-moteur 
s'adapte sur le dispositif (lO) par 1 ' intermediaire d'un systfeme 
d'accrochage quelconque, du type de ceux utilises pour les pieces 
a main, par exemple du type comportant un ressort-lame (13) et un 
cliquet (14) venant s'emboiter dans une gorge (15) du dispositif 
recepteur. Un tel dispositif a ete dScrit dans le brevet allemand 
au nom de la demanderesse. N** 1,303,576. 

L'arbre menant d'entrainement du micro-moteur (11) met 
en prise un arbre mene (16) apte a tourner dans un pallier (17). 
L'ensemble est dispose a I'interieur du carter (18) du dispositif 
(10). L'arbre (16) est solidaire d'un pignon (19) qui engrSne un 
pignon (20) qui comporte un manneton (21) de forme indif f erente, 
de preference de profil curviligne, et excentre par rapport au 
pignon (20) . 

Le manneton (21) est astreint a dSplacer dans une rai- 
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nure (22) m§nag§e dans une roue den tee (23) montee en rotation 
libre sur I'arbre (16) , ladite roue dent6e engr§nant avec le bou- 
ton mollet§ (7) . La cin§niatique du mouvement est clairement ex- 
plicxt€e aux figures 4, 4a, 4b. A ce sujet il faut en outre noter 

5 que 1-e pignon(20) comporte un axe (24) supports par le pallier 
(17), coiamun I I'arbre (16), 

Le dispositif (lO) comporte de plus un carter (18), 
comme ^ndiqu^ prScidemment, qui est muni de pattes (25,26) d'em- 
boitement, par exemple par encliquetage , sur la partie antSrieure 

lO (2) de la seringue-poign§e. 

On a represents aux figures 5 et 5a un exemple de rea- 
lisation du meme type, dans lequel le manneton est positipnnS di- 
rectement sur le pignon solidaire de I'arbre menS, l*axe de I'ar- 
bre (16) Stant alors dScalS par rapport 3 celui de la roue (23). 

15 " Les figures 6, 6a et 7 illustrent un autre mode de 

realisation dans lequel le manneton (21) est situS sur un plateau 
(27) en bout de I'arbre (16), le manneton Stant astreint 3 se dS- 
placer entre deux branches d'un bras (30) d'une fourchette (28) 
articulSe autour d'un axe (29). L' autre bras (31) met en prise 

20 entre ses branches un tSton (32) solidaire du bouton (7) . 

Concernant la transmission du mouvement entre les di- 
vers dispositif 6 et le bouton (7), on a represents, en autres 
possibilitSs : . 

• aux figures 4b un systeme par' rengrenement ; 

25 - aux figures 4a, 5a et 6a un syst§me par friction, 

avec un bouton (7) caoutchoute. 
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REVENDICATIONS 

1. Seringue permettant 1* injection de liquide anesth^- 
siant ou autre directement dans I'os poreux, en particulier de 
la mandibule, caract§ris6e en ce qu'elle comporte, outre les 
moyens d' injection, des moyens pour conffirer S 1' aiguille pendant 
1* injection un mouvement de rotation autour de son axe. 

2. Seringue selon la revendication 1, caracteris§e en 
ce que le mouvement de rotation de 1' aiguille est un mouvement 
alternati£ autour de son. axe. 

3. Seringue selon I'une quelconque des revendications 

de 1 a 2, caract6ris§e en ce qu'elle est du type seringue-poign^e 
dans laquelle 1* aiguille (8) est solidaire d*un bouton (7) acces- 
sible de I'extferieur par I'utilisateur • 

4. Seringue selon I'une quelconque des revendications 

de 1 cl 3i caract§ris§e en ce que le mouvement de rotation alter- 
native de la seringue est obtenu, par un dispositif (10) , faisant 
corps avec ou venant s 'adapter sur la seringue, permettant de 
transformer le mouvement de rotation continue de I'arbre du mi- 
cro-moteur en un mouvement de rotation altern6e. 

5. Seringue selon 1' unequelconque des revendications de 
2 14, caract6ris§e en ce que le dispositif (lO) se compose d'un 
arbre men€ <16) , entrainS en rotation continue par I'arbre d'en- 
trainement du micro-moteur (11) arbre men§ portant 3 son extr€- 
mit6 situ€e du c6t§ de 1' aiguille de la seringue un pignon (19) 
engr6nant un pignon (20) comportant un maneton (21) excentr6 par 
rapport audit pignon, le maneton (21) 6tant astreint a se d§pla- 
cer dans one rainure (22) m6nag§e dans une roue (23) mont§e en 
rotation ou engreinement le bouton (7) en rotation alternSe. 

6. Seringue selon la revendication 5, caract§ris§e en 

ce que le maneton (21) est dispose sur un plateau (27) solidaire 
de I'axe (16), mettant ainsi en prise directement le maneton(2l) 
avec la roue (23) . 

7. Seringue selon I'unequelconque des revendications de 
2 3 4, caract6ris§e en ce que le dispositif (lO) se compose 
d'un arbre men§ (16) entrain^ par le micro-moteur (II), arbre 
comportant d son extr§mit6 un plateau (27) supportant un maneton 
(21) astreint d se d§placer entre deux branches d'un bras (30) 
d'un fourchette (28) articul^e autour d'un axe (29), I'autre 
bras (31) de la fourchette mettant en prise entre ses branches 
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on t§ton (32) solidaire d'un bouton (7) et 1 •entrainant ainsi en 
rotation alternative par engrSnement ou par friction. 



2473318 




I 



